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Konvexe Baumlayouts mit optimalen Winkeln AT

[Carlson, Eppstein '07]
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Definition: konvexer Bogen, konvexe Facette A
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Serienparallele Graphen
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Serienparallele Graphen: Dekompositionsbaum AT
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SP-Graphen in Anwendungen ﬂ(".

Fropend
Action

] =] ]
Ve B e
Ablaufdiagramme PERT-Diagramme

(Program Evaluation and Review Technique)

AuBerdem: Linearzeitalgorithmen fiir sonst NP-vollstandige
Probleme (z.B. Maximum Independent Set)
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Untere Schranke fiir die Flache Q(IT

Satz: (Bertolazzi et al. '94)
Es gibt eine Familie G,, von Graphen mit 2n Knoten, deren
Zeichnung einen Platzbedarf von Q(4™) hat.
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