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Komplette Reduktion

on + 2
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Setze
K=9n+2)-(9m+7)

I9m—+7

Es gilt:
(G, H) auf Flache K
zeichenbar
~
® erfullbar
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Zusammenfassung Knickminimierung AT

> Knickminimierung bei fester Einbettung mittels
Flussmodellierung

> Kompaktierung fiir Rechteckfacetten

> Erweiterung auf allg. Fall nicht mehr optimal

> Kompaktierung i.A. NP-schwer

> Erweiterung: Knotengrad > 4
> Erweiterung: nicht-planare Graphen
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Aufwartsplanare Zeichnungen
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Test auf Aufwartsplanaritat ﬂ(“'

Problem: Test auf Aufwartsplanaritat

Gegeben ein gerichteter azyklischer Graph D = (V, A). Teste,
ob D aufwartsplanar ist. Falls D aufwartsplanar ist, so
konstruiere ein entsprechendes Layout
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Test auf Aufwartsplanaritat Q(IT

Problem: Test auf Aufwartsplanaritat

Gegeben ein gerichteter azyklischer Graph D = (V, A). Teste,
ob D aufwartsplanar ist. Falls D aufwartsplanar ist, so
konstruiere ein entsprechendes Layout

Problem: Test auf Aufwartsplanaritat, eingebettet

Gegeben ein gerichteter azyklischer Graph D = (V, A) mit
Elnbettung F, fo. Teste, ob D, F, fo aufwartsplanar ist und
konstruiere ggf. ein entsprechendes Layout
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