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Dualgraph

I Facette  Knoten

I adjazente Facetten  Kante

I
’
Antenne‘  Schleife

I Schnitt ! Kreis
G*

G=(V,E)
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Graphsuche

I Breitensuche (BFS)

I Tiefensuche (DFS)

I Auswahlstrategie:
z. B. Right-First-DFS
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de.uka.algo.planalgo.praktikum.graph.PlanarGraph

Ein PlanarGraph ist ein

I JUNG-Graph

I mit zusätzlicher Kantenordnung an den Knoten:

L i s t <PlanarEdgeTip> ge tEdgeT ipL i s t ( ) ;
P lanarEdgeTip getNextEdge ( PlanarEdgeTip t )
P lanarEdgeTip ge tP r ev i ou sEdge ( . . . )

I PlanarEdgeTip ist eines der Enden einer Kante:

P lanarEdge getEdge ( )
P lanarEdgeTip ge tOppos i t e ( )
P l ana rVe r t e x g e tVe r t e x ( )
boolean i s I n c om i ng ( )
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de.uka.algo.planalgo.praktikum.graph.PlanarGraph II

I PlanarFace: Repräsentiert Facetten. Interface ähnlich wie
PlanarVertex

I Set getIncident. . . -Methoden des Interface Graph sind für
Algorithmen auf planaren Graphen meist weniger geeignet.

I API unter
http://i11www.iti.uni-karlsruhe.de/teaching/WS_0607/
planalgo/jungX/doc/index.html
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pub l i c s t a t i c void RF DFS( PlanarGraph g ) {
Queue<Plana rVe r t ex> c a nd i d a t e s = new . . . ;
P l ana rVe r t e x s t a r t = . . .
c a nd i d a t e s . add ( s t a r t ) ;
whi le ( ! c a nd i d a t e s . i sEmpty ( ) ) {

P lana rVe r t e x c u r r e n tV e r t e x = cand i d a t e s . p o l l ( ) ;
// TODO: start with right edge relative to incoming edge
f o r ( P lanarEdgeTip t : c u r r e n tV e r t e x .

g e tEdgeT ipL i s t ( ) ) {
PlanarEdge e = t . getEdge ( ) ;
P l ana rVe r t e x o = ( P l ana rVe r t e x ) e . g e tOppos i t e

( c u r r e n tV e r t e x ) ;
i f ( ! o . conta insUserDatum ( ” v i s i t e d ” ) ) {

c a nd i d a t e s . add ( o ) ;
o . addUserDatum ( ” v i s i t e d ” , e , UserData .CLONE

) ;
}}} }
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